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Handwerkzeugmaschine mit zumindest einem Handgriff 



Stand der Technik 

Die Erfindung geht aus von einer Handwerkzeugmaschine mit zu 
15 mindest einem Handgriff nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1 

Aus der DE 87 01 722.9 Ul ist ein Handgriff zum Fiihren bzw. 
Halten von schwingenden Vorrichtungen bekannt. Der Handgriff 
besitzt ein Griffteil mit einem Metallkern, der mit einem 

20 schwingungsdampf enden Kunststoff iiberzogen ist. Mit dem Me- 
tallkern ist an einem Ende uber eine Schraube ein erstes Me- 
tallblech verbunden, das in die vom Griffteil abgewandte 
axiale Richtung uber einen elastischen Puffer mit einem zwei 
ten Metallblech verbunden ist. Das zweite Metallblech ist 

25 wiederum uber eine Schraube mit einer Fuhrungsdeichsel der 
Vorrichtung verbunden. 
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Vorteile der Erfindung 

Die Erfindung geht aus von einer Handwerkzeugmaschine mit zu- 
mindest einem Handgriff, der zumindest ein Griffteil auf- 
-5 weist, das iiber wenigstens ein elastisches, schwingungsdamp- 
fendes Element und iiber ein am elastischen Element befestig- 
tes Bef est igungsteil an einem Gehause befestigt ist. Das ela- 
stische Element kann beispielsweise durch ein Element aus 
Vollgummi, einem elastischen Kunststoff und/oder einem Fe- 
10 ■ derelement gebildet sein. 

9 

Es wird vorgeschlagen, daft das Griffteil iiber zumindest ein 
bewegliches Sicherungselement mit dem Bef estigungsteil ver- 
bunden ist. In einem Schadensfall des elastischen Elements 
is kann ein Losen des Griffteils vom Gehause vermieden und stets 
eine Kontrolle der Handwerkzeugmaschine iiber das Griffteil 
sichergestellt werden. Durch die bewegliche AtLsfiihrung des 
Sicherungselements kann in einem best immungsgemaften Betrieb 
eine Schwingungsiibertragung iiber das Sicherungselement ver- 
20 mieden werden. Das Bef estigungsteil wird vorteilhaft als ein 
zum Gehause separates Bauteil ausgefiihrt, kann jedoch auch 
zumindest teilweise einstuckig mit dem Gehause der Handwerk- 
zeugmaschine ausgefiihrt sein. 



25 Das Sicherungselement kann als bewegbar gelagerter, starrer 
Stab ausgefiihrt sein, beispielsweise in Form einer Schraube, 
eines Bolzen usw. In einer weiteren Ausgestaltung wird jedoch 
vorgeschlagen, daft das Sicherungselement von einem biegewei- 
chen Bauteil gebildet ist, beispielsweise von einer Kette 

30 oder vorteilhaft von einem Kunststoff- oder einem Drahtseil 
usw. Mit einem biegeweichen Sicherungselement kann konstruk- 
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tiv einfach unci kostengunst ig eine Schwingungsiibertragung 
vermieden und das Sicherungselement kann giinstig in das ela- 
stische Element integriert werden. Neben einem starren Stab, 
einer Kette und einem Seilkann ferner eine Feder als Siche- 
-5 rungselement verwendet werden, insbesondere eine Spiralfeder. 
Mit einem von einer Spiralfeder gebildeten Sicherungselement 
kann eine besonders einfache Montage erreicht werden, insbe- 
sondere bei einer automatisierten Serienproduktion . 

.10, Um das Sicherungselement vor Beschadigung wahrend des Be- 
y triebs der Handwer kzeugmaschine zu schtitzen und das Siche- 
rungselement verdeckt im Handgriff integrieren zu konnen, um- 
schliefit das elastische Element vorteilhaft das Sicherungs- 
element. 

is 

Ferner wird vorgeschlagen, dafi das Sicherungselement im ela- 
stischen Element mittig entlang einer Mittelachse angeordnet 
ist, wodurch bei einer Kippbewegung ungewunschte Zug- 
spannungen im Sicherungselement und eine damit verbundene 
20 Schwingungsiibertragung vermieden werden konnen. 

4 ■ 

^\ 1st das Sicherungselement im montierten Zustand auf Zug und 
das elastische Element auf Druck belastet, kann eine hohere 
Belastbar keit des elastischen Elements erreicht werden als 

25 ohne Vorspannung und ein Brechen, ein Ablosen vom Griffteil 
und vom Bef estigungsteil und/oder ein Reilien des elastischen 
Elements kann vermieden werden. Ferner kann das Sicherungs- 
element vorteilhaft dazu genutzt werden das elastische Ele- 
ment am Griffteil und am Bef estigungsteil zu befestigen, bei- 

30 spielsweise indem durch das Sicherungselement fur eine Klebe- 
verbindung eine erf orderliche Anpreftkraft aufgebracht wird. 
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Die Druckspannung kann vorteilhaft im elastischen Element 
durch Spannen des Sicherungselements erreicht werden, bei- 
spielsweise durch Spannen eines vorteilhaft im elastischen 
Element mittig entlang einer Mittelachse angeordneten biege- 
weichen Sicherungselements mit einer Spannschraube . 

In einer weiteren erf indungsgemalien Ausgestaltung wird vorge- 
schlagen, daft das Sicherungselement von einem Band gebildet 
ist, das das elastische Element umschliefit. Das bandformige 
Sicherungselement kann durch seine geschlossene Oberflache 
das elastische Element, das aus einem in der Regel weichen 
Werkstoff gebildet ist, vor aufieren Einflussen und Beschadi- 
gungen wahrend eines Betriebs schutz-en, beispielsweise vor 
Hitze, UV-Einwirkungen, Staub, Feuchtigkeit und harten Gegen- 
standen usw. Das Band kann aus verschiedenen, dem Fachmann 
als sinnvoll erscheinenden Materialien hergestellt sein, bei- 
spielsweise aus einem Gewebeband usw. Grundsat zlich kann das 
Sicherungselement kostengunst ig auch aus zumindest einem bie- 
geweichen Bauteil gebildet sein, das radial aufterhalb des 
elastischen Elements angeordnet 'ist, beispielsweise aus einem 
oder mehreren Seilen. 

Urn das elastische Element vor aufieren Einflussen zu schutzen, 
kann diese auch mit einer HiAlse aus festem Material umschlos- 
sen sein, die am Griffteil oder am Bef est igungsteil befestigt 
sein kann und entweder zum Griffteil oder zum Bef estigungs- 
teil einen Abstand aufweist, um eine Schwingungslibertr agung 
zu vermeiden. 



Ferner wird vorgeschlagen, daft durch das 
eine maximale Auslenkung des elastischen 



Sicherungselement 
Elements aus einer 
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Grundstellung zumindest in eine Kipprichtung und/oder eine 
Schubrichtung bestimmt ist. Eine Uberdehnung des elastischen 
Elements kann durch das Sicherungselement vermieden und eine 
lange Lebensdauer kann erreicht werden. 

Die erf indungsgemafte Losung kann bei verschiedenen, dem Fach- 
mann als sinnvoll erscheinenden Handwerkzeugmaschinen einge- 
setzt werden, wie beispielsweise bei Bohrharamern, Meifielham- 
mern, Bohrmaschinen, Schraubern, Sagen, Frasen r Hobel usw. 
Besonders vorteilhaft kann die er f indungsgemaile Losung jedoch 
bei Winkelschleif ern eingesetzt werden, und zwar bei einem 
sich quer zur Langsrichtung erst reckenden Zusat zhandgrif f , 
der in erster Linie zur Fuhrung des Winkelschleif ers dient. 



Zeichnung 

Weitere Vorteile ergeben sich aus der folgenden Zeichnungsbe- 
schreibung. In der Zeichnung sind Ausf uhrungsbeispiele der 
Erfindung dargestellt. Die Zeichnung, die Beschreibung und 
die Anspruche enthalten zahlreiche Merkmale in Kombination . 
Der Fachmann wird die Merkmale zweckmaftigerweise auch einzeln 
betrachten und zu sinnvollen weiteren Kombinationen zusammen- 
f assen . 
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Es zeigen: 

Fig. 1 einen schematisch dargestellten Winkelschlei- 
fer von oben, 

.5 Fig. 2 einen erf indungsgemaften Handgriff mit einem 

von einem elastischen Element umschlossenen, 
biegeweichen Sicherungselement, 
Fig. 3 einen Handgriff mit einem stabformigen Siche- 
rungselement,. 

10 Fig. 4 einen Ausschnitt einer Alternative zu Fig. 3, 

Fig. 5 einen Schnitt entlang der Linie V-V in Fig. 4 

bei der Montage und 
Fig. 6 ■ einen Handgriff mit einem von einem bandformi- 
gen Sicherungselement umschlossenen elasti- 
15 schen Element. 



Beschreibung der Ausf iihrungsbeispiele 

20 Fig. 1 zeigt einen Winkelschleif er mit einem in einem Gehause 
5 6 gelagerten, nicht naher dargestellten Elektromotor r liber 
den eine in einer Werkzeughalterung eingespannte Trennscheibe 
54 antreibbar ist. Der ■ Winkelschleif er ist iiber einen ersten 
ini Gehause 56 auf der der Trennscheibe 54 abgewandten Seite 
25 integrierten, sich in Langsrichtung erstreckenden Handgriff 
58 und iiber einen zweiten an einem Getriebegehause 60 im Be- 
reich der Trennscheibe 54 bzw. der. Werkzeughalterung befe- 
stigten, sich quer zur Langsrichtung erstreckenden Handgriff 
10 fuhrbar. Der Handgriff 10 besitzt ein Griffteil 12, das 
30 iiber ein elastisches, schwingungsdampf endes Kunststoff element 
14, ein am elastischen Kunststoff element 14 befestigtes Befe- 
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stigungsteil 16 und einen am Bef est igungsteil 16 angeformten 
Gewindestift 18 am Getriebegehause 60 des Winkelschlei f ers 
befestigt ist. Das elastische Kunststoff element 14 ist an das 
Griffteil 12 und an das Bef estigungsteil 16 angespritzt und 
ist dadurch mit diesen fest verbunden. 

Erf indungsgemaft ist das Griffteil 12 neben dem elastischen 
Kunststoff element 14 liber ein bewegliches Sicherungselement 
20 mit dem Bef estigungsteil 16 verbunden (Fig. 2). Das Siche- 
rungselement 20 ist von einem biegeweichen Bauteil in Form 
eines Drahtseils gebildet und ist im elastischen Kunststoffe- 
lement 14 entlang einer Mittelachse angeordnet. An den Enden 
des Sicherungselements 20 sind nicht naher dargestellte Ge- 
windehulsen befestigt, liber die das Sicherungselement 20 mit 
dem Griffteil 12 und dem Bef estigungsteil 16 verschraubt ist. 
Das elastische Kunststoff element 14 umschlieftt das Siche- 
rungselement 20. Das Sicherungselement 20 ist im montierten 
Zustand auf Zug und das elastische Kunststoff element 14 auf 
Druck belastet . 

Fig. 3 zeigt eine weitere erf indungsgemafte Ausflihrung eines 
Handgriffs 26, bei dem ein Sicherungselement 22 durch einen 
bewegbar gelagerten starren und von einem elastischen Kunst- 
stoffelement 24 umspritzten Stab gebildet ist, an dessen En- 
den jeweils Scheiben 30, 32 befestigt sind. Im wesentlichen 
gleichbleibende Bauteile sind in den dargestellten Aus f lih- 
rungsbeispielen grundsat zlich mit den gleichen Bezugs z eichen 
beziffert. Bezuglich gleichbleibender Funktionen und Merkmale 
kann auf die Beschreibung zur Fig. 1 verwiesen werden. 
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Am Bef estigungsteil 16 und am Griffteil 12 sincl jeweils eine 
H'ulse 34, 36 befestigt, die jeweils in Richtung zum elasti- 
schen- Kunststof felement 24 eine Scheibe 38, 40 mit koaxialen 
Offnungen 42, 44 aufweisen. Die Hulsen 34, 36 und die Schei- 
J5 ben 38, 40 begrenzen jeweils einen mit elastischem Material 
ausgesprit zten Raum 46, 48, in die das Sicherungselement 22 
mit seinen Scheiben 30, 32 eingefugt ist. Die Scheiben 30, 32 
des Sicherungselements 22 besitzen einen grofieren Durchmesser 
als die Offnungen 42, 44 und sind verliersicher in den Raumen 
la 46, 48 gehalten. 

Zur Montage kann die Scheibe 30 vom stabformigen Teil des Si- 
cherungselements 22 abgeschraubt werden. Anschliefiend kann 
das Sicherungselement 22 vor der Montage der Hulsen 34, 36 

15 mit dem Griffteil 12 bzw. dem Bef estigungsteil 16 in diese 
eingefuhrt und die Scheibe 30 wieder mit dem stabformigen 
Teil verschraubt werden. Die Hulsen 34, 36 sind uber nicht 
naher dargestellte Gewindeverbindungen mit dem Griffteil 12 
bzw. dem Bef estigungsteil 16 verbunden. Nachdem die Hulsen 

20 34, 36 mit dem Griffteil 12 und dem Bef es t igungsteil 1 £ ver- 
^ bunden sind, wird das Sicherungselement 22 mit elastischem 

▼5 Kunststof f umspritzt. 

Die Hulsen 34, 36 stellen mit ihren Scheiben 38, 40 vorteil- 
25 haft eine f ormschlussige Verbindung zwischen dem Griffteil 12 
und dem elastischen Kunststof felement 24 und zwischen dem 
elastischen Kunststof felement 24 und dem Bef estigungsteil 16 
her. Grundsat zlich konnte jedoch das elastische Kunststoffe- 
lement mit dem Sicherungselement, den Hulsen und den Scheiben 
30 als vormontierbare Baugruppe ausgefuhrt sein, die anschlie- 



fiend mit dem Griffteil und dem. Bef estigungsteil verschraubt . 
und verklebt wird. 

Durch eine Bewegungsf reiheit der Scheiben 30, 32 des Siche- 
rungselement s 22 in den Raumen 46, 48 ist eine maximale Aus- 
lenkung des elastischen Kunststoff elements 24 bestimmt, und 
zwar in samt lichen Richtungen. Um eine Schwingungsubertragung 
iiber das Sicherungselement 22 zu vermeiden, besitzt das Si- 
cherungselement 22 zu den Hulsen 34, 36 und den Scheiben 38, 
40 bei einem bestimmungsgemailen Betrieb einen mit elastischem 
Material ausgefiillten Abstand. 

In Fig. 4 und 5 ist ein weiteres Ausf uhrungsbeispiel eines 
Handgriffs 62 dargestellt,. bei dem ein Sicherungselement 64 
durch einen bewegbar gelagerten, starren und von einem ela- 
stischen Kunststoff element 24 umspritzten Stab gebildet ist, 
dessen Enden 66, 68 scheibenf ormig ausgebildet sind. Bezug- 
lich gleichbleibender Funktionen und Merkmale kann auf die 
Beschreibung zur Fig. 3 verwiesen werden. 

An einem Bef est igungsteil 70 und an einem Griffteil 72 sind 
jeweils ein Formteil 74, 76 angeformt, die jeweils in Rich- 
tung zurn elastischen Kunststoff element 24 scheibenf ormig aus- 
gefiihrt sind und koaxiale Offnungen 78, 80 aufweisen. 

Die Formteile 74, 76 begrenzen jeweils einen mit elastischem 
Material ausgesprit zten Raum 82, 84, in die das einstilckig 
ausgefiihrte Sicherungselement 64 mit seinen scheibenf ormigen 
Enden 66, 68 bei der Montage eingefiigt ist. Dabei wird das 
Sicherungselement 64 mit seinem stabformigen Teil quer zur 
Langsrichtung des Handgriffs 62 durch seitliche Offnungen 86, 
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88 der Formteile 74, 76 gefuhrt (Fig. -5). AnschliefJend wird 
das Sicherungselement 64 in den Formteilen 74, 76 entgegen 
seiner Einf uhrrichtung 90 durch die Offnungen 86, 88 gesi- 
chert, indem jeweils im Langsschnitt L-formige Formteile 92, 
5 94 senkrecht zur Einf uhrrichtung 90 und quer zur Langsrich- 
tung mit jeweils einer Offnung 96, 98 liber den stabf ormigen 
Teil des Sicherungselements 64 geschoben werden. Die schei- 
benformigen Enden 66, 68 des Sicherungselements 64 besitzen 
einen grolieren Durchmesser als die Offnungen 78, 80 und sind 
10 verliersicher in den Raumen 82, 84 gehalten. Anschliefiend 



wird das Sicherungselement 64 mit Kunststoff umspritzt 



Vorteilhaft ist eine Breite 100 der Offnungen 86, 88 quer zur 
Langsrichtung des Handgriffs 62 und senkrecht zur Einfiihr- 

15 richtung 90 des Sicherungselements 64 kleiner ausgefiihrt als 
ein Durchmesser 102 des stabformigen Teils des Sicherungsele- 
ments 64, so daft das Sicherungselement 64 gegen einen Wider- 
stand durch die Offnungen 86, 88 geschoben werden muft und an- 
schliellend in den Offnungen 78, 80 der Formteile 74, 7 6 ein- 

20 rastet. Das Sicherungselement 64 ist in den Offnungen 78, 80 
^ der Formteile 74, 76 gesichert, und die Formteile 92, .94 kon- 
nen vorteilhaft eingespart werden. 

Fig. 6 zeigt ein weiteres Ausf uhrungsbeispiel eines Hand- 
25 griffs 50, bei dem erf indungsgemaJi ein Sicherungselement 28 
von einem biegeweichen Gewebeband gebildet ist, das ein ela- 
stisches Kunststoff element 52 umschliefit . Das bandformige Si- 
cherungselement 28 ist in Langsrichtung des Handgriffs 50 im 
wesentlichen nichtdehnbar ausgefiihrt und besitzt zum Griff- 
30 teil 12 und zum Bef est igungsteil 16 jeweils einen nicht naher 
dargestellten Kunststoff bund, mit denen das bandformige Si- 
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cherungselement 28 liber Rastverbindungen mit dem Griffteil 12 
bzw. mit dem Bef est igungsteil 16 fest verbunden ist. 

Urn vorteilhaft eine Schwingungsubertragung uber das Siche- 
5 rungselement 28 zu vermeiden, ist dieses ■ langer als das ela- 
stische Kunststoff element 52 ausgefuhrt. Das elastische 
Kunststoff element 52 ist durch das Sicherungselement 2 8 vor 
aufieren Einflussen und Beschadigungen wahrend eines Gebrauchs 
des Winkelschleif ers geschutzt. Ferner ist durch das Siche- 
10 rungselement 28 eine maximale Auslenkung des elastischen 
^ Kunststoff elements 52 aus einer Grundstellung bestimint, und 
zwar in Schub- Kipp- und Zugrichtung. In den maximalen Aus- 
lenkstellungen ist das Sicherungselement 28 gespannt und ver- 
meidet eine weitere Auslenkung des elastischen Kunstst of f ele- 
15 ments 52 . 



20 
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Anspruche 



LP i. Handwerkzeugmaschine mit zumindest einem Handgriff (10, 



^> 26, 50, 62), der zumindest ein Griffteil (12, 72) aufweist, 
das iiber wenigstens ein elastisches, schwingungsdampf endes 
Element (14, 24, 52) und uber ein am elastischen Element (14, 
24, 52) befestigtes Bef est igungs teil (16, 70) an einem Gehau- 
15 se (60) befestigt ist, dadurch gekennzeichnet , daft das Griff- 
teil (12, 72) liber zumindest ein bewegliches Sicherungsele- 
ment (20, 22, 28, 64) mit dem Bef estigungsteil (16, 70) ver- 
bunden ist . 



20 -2. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daft das Sicherungselement (20, 28) von einem biege- 
weichen Bauteil gebildet ist.. 



3. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
25 zeichnet, daft das Sicherungselement (20) durch ein Seil ge- 
bildet ist . 



30 
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4. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daft das Sicherungselement (22, 64) von einem star- 
rer! Bauteil gebildet ist, das liber das elastische Element 
(24) mit dem Griffteil (12, 72) und dem Bef estigungste il (16, 
7 0) verbunden ist. 

5. Handwerkzeugmaschine nach einem der vorhergehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet, daft das elastische Element 
(14, 24) das Sicherungselement (20, 22, 64) umschlieftt . 

6. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, daft das Sicherungselement (20) im elastischen Ele- 
ment (14) entlang einer Mittelachse angeordnet ist. 



15 7 . Handwerkzeugmaschine nach einem der vorhergehenden An- 
spruche, dadurch gekennzeichnet , daft das Sicherungselement 
(20) im montierten Zustand auf Zug und das elastische Element 
(14) auf Druck belastet 1st. 

20 8. Handwerkzeugmaschine nach einem der Anspriiche 1 bis 3, 
dadurch gekennzeichnet, daft das Sicherungselement (28) von 
einem Band gebildet ist, das das elastische Element (52) um- 
schliefit. 

25 9. Handwerkzeugmaschine nach einem der vorhergehenden An^- 

spruche, dadurch gekennzeichnet, daft durch das Sicherungsele- 
ment (22, 28, 64) eine maximale Auslenkung des elastischen 
Elements (24, 52) aus einer Grundstellung zumindest in eine 
Kipprichtung und/oder in eine Schubrichtung bestimmt ist. 

30 
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Handwerkzeugmaschine mit zumindest einem Handgriff 
Zusammenf as sung 

Die Erfindung geht aus von einer Handwerkzeugmaschine mit zu- 
mindest einem Handgriff (10, 26, 50, 62), der zumindest ein 
Griffteil (12, 72) aufweist, das 'liber wenigstens ein elasti- 
sches, schwingungsdampf endes Element (14, 24, 52) und uber 
ein am elastischen Element (14, 24, 52) befestigtes Befesti- 
gungsteil (16, 70) an einem Gehause (60) befestigt ist . 

Es wird vorgeschlagen, daft das Griffteil (12, 72) uber zumin- 
dest ein bewegliches Sicherungselement (20, 22, 28, 64) mit 
dem Bef estigungsteil (16, 70) verbunden ist. 



(Fig. 2) 
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Fig. 
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Fig. 3 
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Fig. 5 
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Fig. 6 



